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1 引言

中国工业机器人呈现着快速发展的特点，从研制开始到

成为全球工业机器人制造业第一大市场经历了较短的时间。

但是与其他国家机器人技术相比，还存在较大的差距，在跨越

式发展背景下还存在较多的困难。相关部门需要针对存在的

困难制定解决措施，促进中国工业机器人产业链的大力发展，

从而推动中国经济的发展。

2 中国成为工业机器人第一大市场

在 20 世纪 70 年代，中国开始研究机器人。随着科技的快

速发展，中国的机器人制造量呈现逐年递增的趋势，已经形成

了机器人全产业链。近五年来，中国机器人市场快速增长，已

经成为全球工业机器人的重要市场。通过调查得知，中国机器

人的销售量已经排在全球第 4 名[1]。中国工业机器人技术的

快速发展，带动了全球工业机器人产业的迅猛发展，已经受到

全球其他国家的瞩目。

3 中国工业机器人面对跨越式发展存在

的困难分析

3.1 自主品牌机器人无法发挥规模效应

国际上工业机器人的发展成为未来趋势，中国为了促进

国家经济的发展与全球接轨，也加入了研制工业机器人的队

伍。由于中国的发展趋势被国际机器人巨头看好，纷纷加入了

机器人制造领域，利用价格战方式冲击中国市场，使中国自主

品牌机器人受到严重的威胁。在国际机器人巨头的影响下，中

国自主品牌拥有的市场空间不断缩小，未能形成规模效应，不

能占领市场，严重影响了中国工业机器人的发展。

3.2 忽略研发的重要环节

由于工业机器人成为未来发展趋势，中国各个地区不断

扩展机器人产业园，以“机器人+智能制造”的发展模式为核

心。在这种大力扩展生产的环境中，由于企业存在投机的经

营理念，不仅未对产品进行定位而大力投入生产制造，也未

对研发等重要环节进行重视，使生产出来的产品无法适应市
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场需求，造成大量的低端产能，使工业机器人技术的发展受

到阻滞。

3.3 部分关键性的零部件依赖进口

中国工业机器人虽然取得了一些成就，但是在机器人的

关键性零部件存在依赖进口的方式进行制造。其中，最重要的

零部件精密减速器由于制造技术难度较高，而中国在精密减

速器方面未进行批量生产，使此部件依赖进口[2]。

3.4 生产企业规模小、成本压力大

纵观中国生产工业机器的企业可以发现，企业规模存在

普遍较小的特点，最大的生产企业规模也只在 20 亿元左右，

不能形成规模效应。由于规模较小，在生产工业机器人时，成

本压力过大。而成本压力主要表现在：零部件大量依赖进口、

研发成本高、营销成本高、人力成本较高。

4 解决中国工业机器人发展存在困难的

策略

4.1 融合多状态产业发挥规模效应

中国可以采取融合多状态产业方式，促进中国自主品牌

机器发挥规模效应的作用。企业可以采取企业间并购重组的

方式，结合物联网、大数据等先进技术，建设智能工厂，使自主

品牌规模逐渐扩大。另外，企业还需要国家政府的政策支持，

使融合过程更为顺利。

4.2 政府出台政策支持企业研发

电子科技的发展是最为快速的，如果工业机器人的生产

过程未能与时俱进，就会制造出大量的低能产品，不仅造成资

源浪费，也满足不了市场的需求。中国政府要出台鼓励政策，

支持企业的研发力度，使生产技术、零部件生产技术与国际先

进技术接轨，从而促进中国工业机器人的快速发展。

4.3 引进国际零部件制造技术

中国政府要加大力度引进国际零部件制造技术，并组建

专业技术人才对先进技术进行研究，对先进技术的技术要点

进行仔细研究，使其成为中国的零部件生产技术。另外，中国

企业要加大研究力度，在引进零部件制造技术的基础上，创新

零部件制造技术，使之成为中国独特的技术，推动中国零部件

制造业的快速发展。

4.4 国家投入资金，降低生产企业的成本压力

国家政府要加大资金投入力度，辅助生产企业降低成本

压力，使其能够抽出更多的时间去研发生产技术。创新技术的

过程需要较长的时间，如果企业把侧重点过于放在销售上，则

不利于工业机器人领域的发展。通过国家政府投入大量资金

辅助生产企业，使企业的侧重点放在研发上，从而推动工业机

器人领域的发展[3]。

5 结语

综上所述，中国工业机器人跨越式发展还存在较多的困

难，需要国家加大扶持力度，企业间实行多状态企业融合，使

融合后的企业发挥出规模效应，让中国自主品牌在市场上有

话语权，推动中国工业机器人的稳定发展。
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