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1 引言
智能交通系统中的计算机视觉技术的有效应用，一方面

能够提升中国公民的生活质量，降低交通事故的发生次数，

最大化地保障人们的出行安全，另一方面能够通过计算机视

觉技术让交通的运行情况直接地呈现在显示设备上，使得相

关的交通管理和控制工作能够得到可靠的力量支持，带来更

多的良性影响力，营造出和谐的社会氛围。由此可见，对智

能交通系统中的计算机视觉技术应用进行探究是十分必要

的，具体策略综述如下。

2 计算机视觉下的智能交通监控系统
智能交通系统中的计算机视觉技术的应用能够利用其高

清摄像功能、电子图像功能等将实现对交通道路的运行情况

的实时监控，并且达成对车辆信息的智能化识别与速度测量

的目的。与以往的交通系统相比，基于计算机视觉技术的智

能交通系统能够达成对视觉信息的快速收集和精准处理，以

三维的方式呈现出来，直接地传达到终端设备当中，极大地

提升了监控的价值。这也是为什么中国的智能交通系统被普

遍地应用于对违章、堵塞、交通事故等方面，有效地提升了

中国的交通运行的稳定性，和可靠性，使得人们的出行安全

和便捷性的诉求能够得到进一步的满足 [1]。

3 计算机视觉技术在智能交通系统的使用
3.1 在车辆导航方面

计算机视觉技术是智能交通系统中的关键性的技术，与

人们的实际生活息息相关。其中智能交通导航系统是新时代

发展下的产物，具有极为鲜明的特点，经过分析与整合，以

下将从几个方面对此进行研究。

其一，驾驶员能够通过智能车辆导航了解车辆的实际信

息，掌握车辆的特点，以及不同的道路的交通运行情况，使

得驾驶员能够更为快速的掌握车辆驾驶的注意事项，并依据

智能车辆导航系统的建议选择最为科学的合理的行驶路线，

帮助驾驶员节省时间资源。

其二，在面对弯道或事故问题高发的路段时智能车辆导

航系统会做出一定的提醒，帮助驾驶员意识到该路段行驶的

存在的危险隐患，使得驾驶员能够更为谨慎地操控汽车，降

低车辆行驶事故问题的发生几率。

其三，基于计算机视觉技术在智能交通系统的使用的车辆
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导航能够实现对车辆的行驶速度的监控。并通过视觉技术对周

围的车辆之间的距离进行测量，自动化地进行调节，保障车辆

之间的间距在安全范围之内，进一步提升车辆行驶的安全性。

3.2 在道路控制方面
计算机视觉技术以电子图像、摄像设备作为依托，能够

实现对目标的锁定和追踪，并且将车辆信息上传到电子显示

设备上，利用三维成像技术呈现出来，进而达成对交通路段

的实时监控。随着时代的发展，人们的生活水平得到了显著

的提升，这也就使得城市中的车辆的数量出现了大幅度的增

长，导致城市交通运输的安全性大大的降低。针对这一情况，

交通部门应当加强对计算机视觉技术的应用，首先，在道路

控制方面利用智能交通系统，对道路的运行情况实施监督，

在发现违规停车或事故问题后，及时的联系附近的交警，对

事故问题实施处理，以规避二次交通事故的发生，使得该路

段的交通能够在最短的时间内恢复正常的行驶状态，进而达

成维护交通秩序，提升交通运输的安全性的目的。与此同时，

为了满足人们日益增长的需求，相关部门还需在基于计算机

视觉技术的智能交通系统的优化上投入更多的时间和精力，

致力于降低车辆事故问题的发生频率和降低事故问题带来

的良性影响力，更好地服务于民 [2]。

3.3 在智能收费方面
收费是道路交通中十分重要的组成部分，对道路交通的

发展具有极大的影响力，以往中国采取单目车牌系统的车辆

识别方式，主要原理是通过车牌核心的识别完成相应的收

费，这种技术模式虽然能够满足基础性的收费要求，但却存

在较多的弊端问题，不仅不具备效率性，还极容易因为人为

操作的失误导致多种缴费问题的出现，无法有效地满足人们

的需求。但随着时代的发展，智能交通系统的出现对此具有

针对性地改善作用。基于计算机视觉技术的智能交通系统的

构建，除了能够利用其视觉技术对道路的运行情况实时监控

和管理，为车辆进行导航之外，还具备智能化的收费功能，

使得人们在交通缴费方面获得更为便捷的体验感受。因此，

相关部门应当加大对基于计算机视觉技术的智能交通系统

的应用，利用其中的双目车牌识别技术通过静态和动态两种

方式对车辆进行识别，使得车辆信息的读取能够更为快速、

全面，进一步优化收费工作。

3.4 在辅助驾驶方面
在现代科学技术的快速发展下，人们的视野达到了有效

的拓展，对车辆驾驶方面有了新的期待，这有效地推动了车

辆辅助驾驶技术方面的研究，使得人机交互模式出现在了人

们的视线当中，为智能交通系统的发展奠定了坚实的基础。

辅助驾驶需要以计算机视觉技术作为驱动力量，检测和分析

道路上的所有标志性建筑、比邻的车辆、路边的行人等，快

速地整合成直观的数据或图像，为驾驶人员的行车路线的选

择、行车安全等提供了可靠的信息支持，有利于降低交通事

故问题的发生。因此，相关部门应当对智能交通系统中的计

算机视觉技术应用重视起来，加强在辅助驾驶方面的研究，

不断地优化辅助驾驶技术，使得车辆能够带给驾驶员更为舒

适的驾驶体验感受，让车辆的行驶安全性能够得到进一步的

提升，实现推动城市交通在文明、安全等方面的发展的目的。

3.5 在交通监控方面
车辆、行人是智能交通系统中主要的关注对象，为提高

交通系统中的车辆的行驶和行人的安全，保障中国的交通事

业的稳定发展，就应当加强智能交通系统中的计算机视觉技

术的应用。

第一，以行人和行驶的车辆作为基础，通过反复的测量得

出车辆和行人各自的运动时间，并利用光流法描述画面上的物

体的车辆或人的运用情况，计算出相应的光流量，最终对其实

施分割，使得分割的参数能够以更为完整的方式呈现出来。

第二，计算机视觉技术在智能交通系统的监控方面还具

备计算一段道路的车辆流量以及对其进行检测和分析的功

能，为优化交通的运行，相关部门应当加强对计算机视觉技

术的应用，以智能系统作为依托收集道路上的车辆的行驶速

度、车队长度等方面的信息，为道路交通的策划提供更为精

准的运行数据支持，使得工作人员能够及时的发现高峰预

警，及时的对出现预警的路段实施管理疏导，以保证人们的

出行的顺利，降低事故问题的出现的风向，进而使得基于计

算机视觉技术的智能交通系统能够发挥更为实用性的价值。

3.6 车辆智能驾驶方面
智能导航系统是提升驾驶的便捷性、保护车辆行驶安全

的重要途径，研究人员应当对此重视起来，在车辆智能驾驶

方面加强导航系统的研究，不断地优化计算机视觉技术的应

用方法，使得驾驶员能够在操控车辆的过程中，得到更为清

晰的车辆运行方面的信息，计算出最佳的行驶方案，与其

他车辆保持合理范围内的车距，从而规避多种事故问题的发

生。与此同时，对车辆智能驾驶系统的构建，还能够帮助驾

驶员掌握附近路段的车流量的情况，规避堵车等问题的出

现，让车辆的行驶过程更为顺畅 [3]。

4 结语
综上所述，基于计算机视觉技术的智能交通系统是中国

当下需要挑战的对象，同时也是道路交通未来的发展方向，

在维护交通秩序、提升车辆和行人的安全、提高驾驶员行驶

的体验感受等方面具有极大的价值。因此，相关的部门应当

对此起到高度的重视，加强对计算机视觉技术的研究，不断

的优化智能交通系统，使其能够发挥更多的良性影响力，促

进人们的生活质量的提升。
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